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TRIANGULO DE SODERBERG PARA EL MATERIAL — RECOMENDA BLE PARA
DUCTILES - DISENO PARA ESTADOS UNIAXIALES DE TENSIO N
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DIAGRAMAS DE GOODMAN EN FUNCION DEL ESFUERZO DE ENS AYO

601 kgt/mm?

501

DIAGRAMAS DE GOODMAN PARA: — -4}
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TRIANGULO DE SODERBERG — EJEMPLOS DE DISENO PARA ES TADOS

UNIAXIALES DE CARGA VARIABLE — RIGUROSAMENTE CORRES PONDE DISENAR
SEGUN REQUISITOS DE LA LA NORMA AGMA

IMAGEN FOTOELASTICA.
tacto TN NN INDICA CONCENTRACION
contacio /ANSC/ X N\ | DE TENSIONES.
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CONCENTRACION
DE TENSIONES
EN LA RAIZ

ESTADO DE CARGA VARIABLE
FLEXION PULSATORIA




TRIANGULO DE SODERBERG — EJEMPLOS DE DISENO PARA ES TADOS
UNIAXIALES DE CARGA VARIABLE
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EXPRESION ANALITICA DE LA RECTA DE SEGURIDAD DE SOD ERBERG

DONDE:
K & ¥ Sm TENSION NORMAL MEDIA DE TRABAJO

¥ Sa COMPONENTE ALTERNA DE LA TENSION
DE TRABAJO

S1 ® Sy TENSION DE FLUENCIA
® Sh RESISTENCIA A LA FATIGA DE LA PIEZA

.
| ]
® N COEFICIENTE DE SEGURIDAD

BARA TENSIONES NORMALES ¥ K f COEFICIENTE DE CONCENTRACION DE
TENSIONES

Sm |
S

DONDE:
F Ssm TENSION TANGENCIAL MEDIA DE TRABAJO

F Ssa COMPONENTE ALTERNA DE LA TENSION
DE TRABAJO

o ¥ Ssy TENSION TANGENCIAL DE FLUENCIA

| ]
— | -
B Ssn RESISTENCIA A LA FATIGA POR TORSION
DE LA PIEZA

EN COEFICIENTE DE SEGURIDAD

F K fs COEFICIENTE DE CONCENTRACION DE
PARA TENSIONES TANGENCIALES TENSIONES POR TORSION
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TEORIAS DE ROTURA APLICABLES A LA FLEXOTORSION

S

CARGA ESTATICA / FLEXOTORSION :
FORMULA MATRIZ PARA LAS TEORIAS
DE ROTURA DE GUEST O VON MISES
ESTATICAS.

CARGA VARIABLE / FLEXOTORSION :
FORMULA MATRIZ PARA LAS TEORIAS
DE ROTURA DE GUEST O VON MISES
MODIFICDAS PARA FATIGA

DONDE S| SE REEMPLAZA:

.Sy=058 <> T DEGUEST
Sy = 05775 <> T.DEVON MISES

DONDE S| SE REEMPLAZA:

T. DE GUEST, MODIFI-
e Son = 0,5 S CADA PARA FATIGA.

«— T. DE VON MISES, MODI
* &‘ = 0557 S'I FICADA PARA FATIGA.
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TEORIAS DE ROTURA APLICABLES A LA FLEXOTORSION

s ) S'l S“_I_ K S TENSION NORMAL EQUIVALENTE

S

Se. Sn Sm, K6 Sa
Sy

' &

S‘ : LIMITE DE FATIGA DEL MATERIAL

S‘ : RESISTENCIA A LA FATIGA DE LA PIEZA

TENSION TANGENCIAL EQUIVALENTE

G, - ks ko S

DONDE:

ks COEFICIENTE SUPERFICIAL

kb = 0.8 COEFICIENTE DE TAMANO




ELEMENTOS DE MAQUINAS — MONTAJE — MODELOS MATEMATIC OS DE

CALCULO
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ELEMENTOS DE MAQUINAS — MONTAJE — MODELOS MATEMATIC OS DE

Cojinete

CALCULO
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ELEMENTOS DE MAQUINAS — MONTAJE — MODELOS MATEMATIC OS DE
CALCULO
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ELEMENTOS DE MAQUINAS — MONTAJE — MODELOS MATEMATIC OS DE
CALCULO
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ELEMENTOS DE MAQUINAS — MONTAJE — MODELOS MATEMATIC OS DE
CALCULO
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ELEMENTOS DE MAQUINAS — MONTAJE — MODELOS MATEMATIC OS DE
CALCULO
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TIPOS DE ENGRANAJES

(A T

ENGRANAJES RECTOS
EJES PARALELOS

ENGRANAJES CONICOS
EJES QUE SE INTERSECTAN

NS (AN T R

' ENGRANAJES HELICOIDALES
EJES PARALELOS Y NO PARALELOS

TORNILLO SIN FIN
EJES NO PARALELOS
QUE NO SE INTERSECTAN

]
Linea primitiva del diente-—
Punto medio de lo carg

Arco
espiral

Angu'o
de \a esp“'“‘ Carg

de

ENGRANAJES CONICOS
DIENTES EN ESPIRAL

ENGRANAJES HIPOIDES
EJES NO PARALELOS
QUE NO SE INTERSECTAN



ENGRANAJES RECTOS - TERMINOLOGIA

| e circular
oede“d“ del diente

| ‘édio del acuerdo
de fondo del diente

Circunferencia de fondo
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ENGRANAJES HELICOIDALES — ANALISIS DE FUERZAS
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ENGRANAJES HELICOIDALES — ANALISIS DE FUERZAS PAR D ENTADO
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CALCULO DE ARBOLES Y EJES

Polea de 60 cm |
iB ‘ Engranaje de 46 cm
/., . C
' Par total
: i

- Engranaje de 30 cm

60 % del par

v entregado
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CALCULO DE PIEZAS A CARGA VARIABLE

Cl elemento mecdnico de Iz figura esta sometido & una fuerza F contenida on el piano x:y

(8 = 45°), variable entre un maximo de 192 4 Kgf y un minimo de <64 1 Kgr vy una fuerza axial P

"constanie " de traccicn de 2000 Kg.. Se pide determinar el valor del coeficiente de seguridad (N) si el
diametro del vestago D4 es d2 50 mm, siende Dy = 1,2 D4 , con un ecuerdo 1/D4= 0,08

' Diamezro

; : — == i s r flete f
Material | SAE 1045 ( Normaizado ) < -

ksupz 0,84

Sy = 4288 Kgr/cm2

Qey

kp (tamafio) = 0,85

Sy = 3430 Kgr/em?

restantes k; = 1 e v



