Carrera: Ing. Industrial
Materia: Mecánica 
Profesor: Marcet
Fecha: 2011-02-21
Tipo: Final
Modalidad: Escrito 

Descripción:
Tema 2 
Ejercicios prácticos: 
1) 39 de la guía de dinámica del rígido 
2)el 7 u 8 de vibraciones, una barra de long l y masa m1 articulada en un extremo, con una masa m2 en el otro extremo y un resorte de const k, ubicado a a cm de la articulación,te pedía la pulsación natural. La diferencia en este es que la barra tiene masa, y por lo tanto a la hora de calcular el momento de inercia hay q tener en cuenta las dos masas: J=m1.l^2/3 + m2.l^2. 
Teoría 
1) coordenadas cilíndricas. 
2) coeficiente de restitución, explicar en el caso de choque oblicuo.
Carrera: Ing. Industrial
Materia: Mecánica 
Profesor: Marcet
Fecha: 2011-02-21
Tipo: Final
Modalidad: Escrito 

Descripción:
2 problemas y 2 de teoria. 
1) Dinamica del rigido: era una barra horizontal con un disco soldado en un extremo. Te pedia hallar la posicion del baricentro, y calcular la aceleracion del mismo en la posicion inicial. Tambien te pedia calcular la reaccion vertical del apoyo. 
2) Vibraciones: era muy parecido al 21 de vibraciones, excepto que no tenia la masa colgada a la derecha del disco. Te pedia calcular la pulsacion (el omega). 
Teoria: 
1) Cordenadas Intrínsecas, plano osculatriz, y algo mas que no me acuerdo, pero relacionado con ese tema. Te pedia definir las componentes de la aceleracion. 
2) Definir centro de masa. Calcular el impulso total para un sistema de particulas. 

Repechaje: 

Teoria: Teorema de Konig 
Practica: Uno de vibraciones bastante complicado. Una barra vertical con 2 resortes perpendiculares a la barra. 

Carrera: Ing. Industrial
Materia: Mecánica 
Profesor: Marcet
Fecha: 2010-12-20
Tipo: Final
Modalidad: Escrito 

Descripción:
Teoria: 
Konig de sistema de particulas 
Condiciones para aplicar las ecuaciones de Euler 

Ejercicios: 
Uno de vibraciones que era parecido al 8) creo. Era una barra horizontal de masa m con una masa M en la punta y tenia un resorte cerca de la la masa M a la derecha y una articulacion a la izquierda. 

El 6) (creo) de cinematica del rigido. una semi circunferencia que avanza a vel constante y hace girar una barra. Sacar vel y aceleracion angular. 


En el otro tema tomo Steiner y el 16) de cinematica.. 

Saludos.. 
un final masomenos accesible.. 
Feliz navidad

Carrera: Ing. Industrial
Materia: Mecánica 
Profesor: marcet
Fecha: 2010-12-20
Tipo: Final
Modalidad: Escrito 

Descripción:
teoria: a) demostrar y enunciar steiner 
b) demostrar el teorema del momento cinetico total 

practica: a) el 20 de la guia de cinematica del rigido - ruleman apoyado en el piso 
b) el 21 de la guia de vibraciones - barra vertical con dos resortes a una misma altura
Carrera: Ing. Industrial
Materia: Mecánica 
Profesor: Marcet
Fecha: 2010-12-03
Tipo: Final
Modalidad: Escrito 

Descripción:
Problemas: 

1) Un disco gira con vel angular, tiene una bolita metida en una canaleta sobre su eje Y, te dice que la bolita tiene la siguiente posicion: Y=r.(1-sen(w.t)), te pide sacar la aceleracion absoluta cuando la bolita pasa por el centro. La vel angular del disco, el w, y el r son datos. 

2) 24 de la practica de vibraciones 

Teoria: 

1) Enunciar las condiciones para la aplicacion de las ecuaciones de Euler. 

2) Definir potencial de una fuerza conservativa, sacar la energia potencial para un resorte en posicion horizontal.


Carrera: Ing. Industrial
Materia: Mecánica 
Profesor: Marcet
Fecha: 2010-07-21
Tipo: Final
Modalidad: Escrito 

Descripción:
Teoría: 

1. TEMA 1: Teorema de König. 
TEMA 2: Momento Cinético Total. 

2. TEMA 1: Vibraciones libres amortiguadas: las hipercríticas. 
TEMA 2: Vibraciones forzadas no amortiguadas. 

Práctica (igual para ambos temas, cambiaban los valores): 

1. Problema 21 de cinemática del rígido. 
2. Problema 36 de dinámica del rígido. 

Con uno perfecto de cada parte aprobabas. 

Corrige por resultado.
  

Carrera: Ing. Civil
Materia: Mecánica 
Profesor: MARCET
Fecha: 2010-07-21
Tipo: Final
Modalidad: Escrito 

Descripción:
Teoria: 1) Teorema de Könin 2) Ocilaciones libres amortiguadas (ecuacion diferencial, esquema, sobre amortiguadas, grafico) 

práctica: 

1) Barras (facil, se resolvia por regla del seno y derivando) 
2) Euler (igual a uno que hizo Marcet en clase, le cambio un par de signos. El 36 si no me equivoco) 

suerte 
  
Carrera: Ing. Industrial
Materia: Mecánica 
Profesor: Marcet
Fecha: 2010-02-22
Tipo: Final
Modalidad: Escrito 

Descripción:
Teoría: 
1- Demostrar suma de vectores de velcidad angular y que los giros infinitésimos son conmutativos 
2- Demostrar Ecuaciones de Euler 

Práctica 
1- Problema de la guía. Un paquete choca contra un carreton que estaba quieto. Calcular velocidades finales, impulso sufrido por el paquete y fracción de la energía cinética inicial perdida por el paquete. 
2- Un cilindro conectado a un resorte y a una masa m, de manera que al girar hacen momentos opuestos y el cilindro entra en un mov. armónico. Expresar la ecuación diferencial del movimiento y calcular la pulsación natural del mismo 

Repechaje de teoría 
Demostrar el teorema del momento cinético total

Carrera: Ing. Informática
Materia: Mecánica 
Profesor: Marcet
Fecha: 2009-12-21
Tipo: Final
Modalidad: Escrito 

Descripción:
TEMA 1 
Parte Teórica - 2 puntos 
1) Terna intrínseca. Expresión de la velocidad y la aceleración. 
2) Vibraciones Libres Amortiguadas. Enunciar la ecuación diferencial y los posibles casos. Detallar el caso de amortiguaciones subcríticas. 

Parte Teórica - 2 problemas 
1) Ejercicio 9 de Cinemática del Rígido. 1 barra articulada, unida a buje que sube con velocidad v. Buscar velocidad angular de la barra, velocidad del extremos A, aceleración angular de la barra y aceleración del miso punto. 
2) Ejercicio 37 de dinámica del rígido. Hallar las reaciones dinámicas de los apollos.
  
Carrera: Ing. Industrial
Materia: Mecánica 
Profesor: Ing. Marcet
Fecha: 2009-12-09
Tipo: Final
Modalidad: Escrito 

Descripción:
TEORÍA (2 demostraciones): 

1)Enunciar y demostrar el TEOREMA DEL MOMENTO CINETICO TOTAL (para un sistema de particulas). Ademas, demostrar la 2da ECUACION CARDINAL de la Dinamica para sistemas de particulas (sumatoria de los momentos de las fuerzas externas = a la derivada temporal del momento cinetcio del sistema). 
2)Vibraciones LIBRES NO AMORTIGUADAS (ec. dif, amplitud, condiciones de resonancia y graficos --> complicado tenerlo todo bien, sobre todo los graficos). 

PROBLEMAS (2 ejercicios): 

1)Igual al problema 22 de cinematica del rigido. 
2)Una plancha (m=10kg) unida a un resorte (k=900N/m), reposada sobre 4 rodillos (m=1kg y r=0,03m, ruedan sin resbalar) es tirada por una fuerza (F=300N cte.) hacia la derecha una distancia de 0,2m. Hallar la velocidad final de la plancha luego de haber recorrido dicha distancia (se reslvia por sumatoria de fuerzas y energia al final, tener en cuenta la T de los rodillos en la energia mecanica; F aplicada es no conservativa). 
SUERTE!
  

Carrera: Ing. Ambiental
Materia: Mecánica 
Profesor: marcet
Fecha: 2009-07-22
Tipo: Final
Modalidad: Escrito 

Descripción:
Teoria: 
1- Deduccion de euler y condiciones de aplicacion. 
2- Coordenadas intrinsecas, plano osculador, deduccion de velocidada y aceleracion. 
Problemas: 
1- Era un disco que estaba sobre un plano horizontal y que tenia enrrollada una soga. A su vez esta soga pasaba por una polea y estba a unida a un peso que colgaba. Cuando el disco comenzaba a girar, el peso bajaba. Te pedia: 
a) calcular la aceleracion del peso. 
b) La tension de la cuerda 
c) la aceleracion del centro del disco 
2- Vibraciones, muy parecido al problema 20 de la practica, nada mas que el resorte estaba al centro del disco. Este estaba separado una distancia x, que el te la daba, de un punto A ( en este calculabas en momento). tenias que sumar al Jcc del disco, la masa por la x2.
  
Carrera: Ing. Civil
Materia: Mecánica 
Profesor: Ing.Marcet
Fecha: 2009-07-28
Tipo: Final
Modalidad: Escrito 

Descripción:
Practica: 

1)El 25 de la guia de cinemtica del rigido; 3 barras articuladas ,hallar la velocidad de uno de los extremos de las barras. 
2)euler: parecido al 32 de la guia de diamica del rigido salvo q era una placa cuadrada en vez de un disco si no sabias el momento de inercia de la placa te cabio xq no te decia. 
Teoria: 
1)cupla de rotaciones en un cuerpo rigido demostrar q equivale a una traslacion. 
2)oscilaciones libres amortiguadas deduccion ecuacion diferencial desarrollo de todos los casos: subcritico, hipercritico y critico; era medio una forrada se hace muy jodido tenerlo totalmente bien y completo.


  
Carrera: Ing. Industrial
Materia: Mecánica 
Profesor: MARCET
Fecha: 2009-07-28
Tipo: Final
Modalidad: Escrito 

Descripción:
Teoria: 1)Vibraciones libres amortiguadas(ec.dif,distintos casos,graficos). 2)Demostrar que un par es equivalente a una traslcacion 
Problemas 1) Ej. 25 de cinematica del rigido(igual) 
2)El ej 32 de dinamica del rigido, pero en vez de que sea un disco era un cuadrado. 


Carrera: Ing. Ambiental
Materia: Mecánica 
Profesor: marcet
Fecha: 2009-02-23
Tipo: Final
Modalidad: Escrito 

Descripción:
teoria: Ecuaciones de euler y aplicaciones. Giros infinitesimos 
Practica: 8 dinamica de la particula pero la vel cdo estaban actuando las 2 T. 
Vibraciciones con la barra vertical y un resorte de cada lado.




Carrera: Ing. Civil
Materia: Mecánica 
Profesor: marcet
Fecha: 2009-02-23
Tipo: Final
Modalidad: Escrito 

Descripción:
tema 1. 
practica: 
de dinamica del rigido el 41. 
de vibraciones el 16. 
teoria. 
coriolis y momento cinetico de un sistema con respecto a una terna en rotacion. 
tema 2. 
practica: 
de dinamica de la particula el 8. 
de vibraciones el 20. 
teoria: 
ecuaciones de euler. y el otro no me acuerdo... 
Carrera: Ing. Industrial
Materia: Mecánica 
Profesor: Marcet
Fecha: 2009-02-23
Tipo: Final
Modalidad: Escrito 

Descripción:
Tema 1: Ejercicio 14 de Vibraciones y el 41 de Dinamica del Rigido. Demostración de vel y acel abslolutas para una terna en rotacion y momento cinético de un sistemas de particulas. 
Tema 2: Ejercicio 21 de Vibraciones y otro de Dinámica de la Particula.Ecuaciones de Euler y giros. 
  
Carrera: Ing. Industrial
Materia: Mecánica 
Profesor: Marcet
Fecha: 2009-02-09
Tipo: Final
Modalidad: Escrito 

Descripción:
Practica: 

1) ej 13 de la practica de Coriolis 
2) ej 22 de la practica de vibraciones 


Teoria: 
1) condiciones para aplicar las ecuaciones de euler 
2) y uno medio raro.. con fuerzas conservativas y fuerza elastica... 
  


Carrera: Ing. Electrónica
Materia: Mecánica 
Profesor: Ing. Marcet
Fecha: 2008-12-03
Tipo: Final
Modalidad: Escrito 

Descripción:
Dos de teoría y dos de practica. 
De teoria tomo demostración de la velocidad y aceleración absoluta de una particula que s vista por un observador en rotación. El segundo era deducir la ecuación diferencial del movimiento oscilatorio forzado no amortiguado y deducir tambien la frecuencia angular, si este punto estaba mal estas muy jugado. 
De practica tomo el ejercicio 25 de cinematica del rígido, con las mismas magnitudes que aparecen en la práctica. El segundo creo que lo mostro como ejemplo en una clase porque no lo vi en la práctica, es un cilindro fijo en un eje con una cuerda enrollada que se enrolla a otro cilindro (de la misma masa y radio que el primero) que no esta fijo y puede desenrollarse libremente. El segundo cilindro cae por gravedad y pedía la aceleración absoluta del centro de masa del segundo cilindro y la tensión de la cuerda. Suerte. 

Carrera: Ing. Industrial
Materia: Mecánica 
Profesor: Marcet
Fecha: 2008-07-21
Tipo: Final
Modalidad: Escrito 

Descripción:
Eran 2 partes, una parte teoria y la otra parte practica. 
Teoria: 
-Teorema de Konig 
-Resonancia en vibraciones libres forzadas 

Practica: 
- Tomo euler. Igual al 32 de la practica de dinamica del rigido pero en vez de ser un disco era una barra de largo 2L. 
- Vibraciones libres. Era una barra horizontal con masa y un largo L y habian 2 resortes que la sostenian de abajo a dos distancias distintas. La barra estaba agarrada a un eje a 1/4 L... Se podia hacer tanto por energia o tomando momentos... 

El otro tema no se bien que tomo pero vi un dibujo parecido al 35 de la practica de dinamica del rigido, y despues tomo uno de vibraciones pero no se como era... y en teoria tomo la demostracion de que los giros infinitesimales no importa el orden y todos los casos de vibraciones amortiguadas...
  




[bookmark: _GoBack]Carrera: Ing. Industrial
Materia: Mecánica 
Profesor: Ing. Marcet
Fecha: 2008-07-11
Tipo: Final
Modalidad: Escrito 

Descripción:
Dos problemas de teoria. Uno era deducir las expresiones de la velocidad y la aceleracion a partir de un observador en rotacion(coriolis). 
El otro era deducir la ecuacion diferencial de una vibracion amortiguada. Describir los tres casos y hacer los graficos. 

En practica eran dos problemas, uno de cinematica del rigido, y otro de dinamica del rigido. Hubo un repechaje, que era una barra con resortes(bastante facil), y habia que calcular el periodo T, o sea tenias que calcular w antes.Habia que obtener el resultado exacto, y si estaba bien aprobabas, y sino no. 

Suerte
  

