Pregunta
1"

Punttia como
1,00

¥ Marcar
pregunta

Sea B la base de R|r| definida por
B={1+r1—x2r+3r 3z +5%)
y sea T € L(Rs[x]) definida por
T(1+x) = 3% + 20%,

T(1 —x) = bx + 327,

T(2r% + 32°) = 15z + 150% + 42%,
T(3x + 522) = 25x + 2422 + Gr.

Entonces:

Seleccione una
a Nu(T)=gen{=3s"—=2r* — 0 + 5,52’ —5r+8) +

b. Ninguna de |as otras es comecia

c. Im(T) = gen {92° + 212 + 4, 3x + 2}
d Imn(T) = gen {3x + 2,1}

e Nu(T) = gen {60" + 1927 + 8¢ — 1,92% + 312 + 16x — 1} .



Pregunta
12

Puntua como
1.00

¥ Marcar
pregunta

Sea L : C=(R) — C=(R) el operador diferencial Lly| = " + a1y’ + agy tal que la ecuacion Ljy| = 0 tiene como
solucién a la funcién y = 2¢* 4 3¢** . La solucion general de la ecuacion Liy| = ¢* es
Seleccione una

a. Ninguna de las otras es correcta

b y= 1" +ae"+be* conabeR.

C.y=—e*+aec* +be™ conabeR,

d y=3e" +ae® + be®™ conabeR. v

e y=1e4ae* +be® cona,beR.

La respuesta correcta es: y = Le* + ae®™ + be®* cona,heR.



Pregunta

Incorrecta

Puntia como
1,00

¥ Marcar

Sean 8, y 8; los subespacios de g* definidos por
s,:{[;:. o mﬂ]renﬂ;mﬁﬂ}y

s, =gen{[t 1 1]"}

ysea T - RY 5 RY la transformacion lineal definida por;
([ 1 0)=[ 19,

([t =1 0")=[1 -1 q".

([t o 1)) =[o -1 0"

Entonces:

Seleccione una:
a. T es la proyeccion de [p? sobre 8, en la direccion de 8.

b. Ninguna de las otras es correcta.

c T eslasimetria de g* con respecto $; en la direccion de 8,. X
d. T es la proyeccion de g? sobre 8, en la direccién de 5,

e. T es la simetria de R con respecto 5; en la direccién de §,.



Pregunta

Incomecta

Punila como
1.00

¥ Marcar
pregunta

Sean §, y 8 los subespacios de g* definidos por
5= {[;. ry x3)" €RY sy = l]} y

s, =gen{[t 1 1]"}

ys2a T : B3 = B? la transformacion lineal definida por
(1 o")=[ 10,

([t =1 0")=[1 -1 q".

r(lr o )=0 2 dprrecta; e

Entonces:

Seleccione una:
a. T es la proyeccion de [p? sobre 8, en la direccion de 8,

b. Ninguna de las otras es correcta.

c T es la simetria de g* con respecto 8, en la direccion de 8§;. X
d. T es la proyeccion de g? sobre 8; en la direccién de S,

e. T es la simetria de j* con respecto 8, en la direccion de ;.



Sea V un K -espacio vectonal, sea B = {vy, vy, 3} unabasede V
y sea T € L(V) la transformacién lineal definida por
T{r) = vy, Tlng) = vy + 03, T(iy) = —uy.

La matriz, con respecto a la base 1, de |a simetria de ¥ con respecto a Im(T)
en la direccion de Nu(T) es:

Selecoone una:
1 0 -2

0| =

1
L]
a 0
1
]

[<1 0 0
c [0 =1 0
(00 1
d. Ninguna de las olras es comecta

[—2 D 1
e [0 10
-1 0 0

1 a0 -2
La respuesta comrecla es [ﬂ 1 n]
00 =1




